Mon cahier de robotique
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Défi1 Y

Le robot avance pendant 3 secondes.

Mes essais :

J'ai réussi mon défi

Défi 2 Yir

Le robot avance sur une distance d'environ 7 décimetres.

Mes essais :

J'ai réussi mon défi




Défi 3 *

* Le robot avance sur une distance d'environ 1 métre.

* Le robot attend 3 secondes.
* Le robot recule a son point de départ.

J'ai réussi mon défi

Mes essais :

Mise au point




Défi 4 Yir

* Le robot avance sur une distance d'environ 35 centimetres.

* Le robot tourne a droite de 90 degrés.

e Le robot avance sur une distance d'environ 50 cm.

Mes essais :

J'ai réussi mon défi

DEfi 5 T

* Le robot avance sur une distance de 100 centimétres.

* Le robot tourne a droite de 90 degrés.

* Le robot avance sur une distance de 14 dm.

* Lerobot attend 2 secondes.
* Le robot recule a son point de départ par le méme chemin.

Mes essais :

J'ai réussi mon défi




Défi 6 Y

* Le robot trace un carré de 50 cm de coté

J'ai réussi mon défi

Mes essais :

Mise au point




